PROPIEDADES DE LA TRANSFORMADA Z

Propiedad

Transformada

ROC

Linealidad

aX,(z) + bX,(z)

ROC=R>R,NR,

Desplazamiento temporal x[n — ngl z7X(2) ROC = R + {0} + {0}
e/ Qony[n] X(e /%z) ROC =R
. z
Escalado en el dominio z zg x[n] X (%) |zo|R
la|R
a™x[n] X(a 12) (Version escalada de R:
Cjto puntos {|a|z} para z en R)
y . _ ) R?
Inversion en el tiempo x[—n] X(z™YH Cjto ptos {z-1) donde z esté en R)
. . _ (x[r], n=rk,reZ X RY/k
Expansion en el tiempo X(o[n] = { 0, n+rk X(Z ) Cjto ptos {z'/¥} donde z estd en R)
Conjugacion x*[n] X*(z*) ROC =R
Convolucién x1[n] * x,[n] X1(2) X,(2) ROC DR NR,
Primera diferencia x[n] — x[n — 1] (1-z"YHX() ROC > RN (]z]| >0)
N 1
Acumulacién Z x[k] T — X(2) ROC>RN(z|>1)
-z
k=—o
ax
Derivacion en el dominio Z nx[n] -z d(Z) ROC =R
z

Teorema del valor inicial y final

Si x[n] = 0 paran < 0 entonces x[0] = lim X(z)

Z—00

Six[n] = 0 paran > 0 entonces x[0] = lim X(z)

z-0




PARES BASICOS DE TRANSFORMADA Z

Seiial Transformada ROC
6[n] 1 todo z
1
uln] = |z] > 1
1
—u[-n —1] T, |z <1
B m z—{0} sim>0
Sln—m] z {Z—{OO} sim<0
1
a”u[n] m IZI > Ial
n 1
az™1
az™1
—nau[-n — 1] m |z| < |a|
1 —cos(Qy) z7?
cos(Qyn)uln] =2 cos@ )(;_1 = |z] > 1
0
_ sin(Q,) z7 1
sin(Qqyn) u[n] ) cos(QO) s |z] > 1
0
1—rcos(Qy)z7?
n Q >
rcos(@on)uln] 1—2rcos(Qy)z 1+ 1r2z72 Izl > 7
rsin(Qy) z71
™ sin(Qyn)uln] (@) |z| > r

1—2rcos(Qy)z 1+ 1r2z72




PROPIEDADES DE LA TRANSFORMADA Z UNILATERAL

Propiedad Senal Transformada
Linealidad ax,[n] + bx,[n] aX,(z) + bX,(2)
Retraso temporal x[n—1] z X (2) + x[-1]
Adelanto temporal x[n+ 1] zX (z) — zx[0]

e/fonx[n] X(e71%z)
z
Escalado en el dominio z zix[n] X (Z—>
0
a™x[n] X(a™'z)
Expansion en el tiempo Xao[n] = {x[m], n = mk x(z%)
(o) 0, n # mk
Conjugacion x*[n] X*(z*)
Convolucién x1[n] * x,[n] X1 (2) X, (2)
Primera diferencia x[n] —x[n — 1] (1-z"YHX(2) —x[-1]
N 1
Acumulacién 2 x[k] X(2)
1-—2z71
k=—0
ax
Derivacion en el dominio Z nx[n] -z d(Z)
z
Teorema del valor inicial x[0] = lim X(2)

Z—00




